


i  I ' r - rn cxant inc I ' i l r rp lanta-
t i t ln dcs c i rcui ls sur la
n carte mère ". lbrcc est de

rernarquer que la zone " cntrécs/
sort ics "  cst cel lc qui  occupc la
plus gr: lnt le sur l 'ace car el lc né-
cessite un grand nombre dc boî-
t iers.  Cleci  est assez naturel  car
un micro-ordinatcur est d 'autant
plus performant qu'est dévelop-
pée sa capacité à " communi-
qUer D'

Beaucoup de systèmes sont ar-
chi tecturés autour du même mi-
croprocesseur et, p0urtant, leur
purssance peut varier dans des
proportions considérables selon
la manière dont sont gérés les
échanges avec lcs périphériques.

Vegas est, de ce point de vue,
largemenr dimensionné puisqu' i l
possède deux PIA(s) er dcux
ACIA(s) capables d'assurer la
plupart  des interfaces classiques.
I l  est à noter qu'un " pér iphéri-
que > est prévu d'or igine sur Ia
" carte mère " :  i l  s 'agi t  de I 'hor-
loge " ternps réel " grâce à la-
quel le,  à tout momcnt,  la date et
I 'heure peuvcnt apparaî t re à
l 'écran. Les deux PIA(s) vont
permettre de connecter à la ma-
chine un clavier ASCII,  un lec-
teur de disquerte par le biais
d'un contrôleur,  une imprimante
de type " Centronics " et des ma-
nettes de jeux.  [ -es deux
ACIA(s),  quant à eux, vonr au-
tor iser la l ia ison du systènre avec
une imprimante sér ie,  un
modem, etc. ,  au moyen de
connexions conformes à la
norme RS 232C.

Ces deux circui ts spécial isés
(PlA er ACIA) onr déjà éré lar-
gement décr i ts dans "  Micro-
Systèmes ". Cepcndant, pour nos
nouveaux lecteurs, nous publie-
rons, dans notre prochain nu-
méro, un encadré détai l lant leur
[onct ionnement.

Le schéma électrique des in-
terfaces placées sur la carte
mère est présenté figure l.

Les connexions du clavier
Le clavier est relié à la carte

mère par I ' intermédiaire d'un
connecteur de type .. DIL ' (J6).
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l -c b roc h a g c 0.r ;  O,,  rU r .  nt ,
connectcurs utr l isés cst  donné ta-
bleau l .

Ce clavicr  éranr dc type
ASCII  à sort ic paral lè le,  I ' inter-
face est  réal iséc e n le rel iant  au
port  B du PIA (MI l7) .  Lc co-
dagc ASCII  dcs caractères s 'ef-
fectuant sur 7 bi ts,  celui  dc poids
fort  est  masqué par logic ie l .

C'cst  avec cc même PIA
(Ml l7)  quc nous avons réal isé
I ' interfacc avcc lcs lecteurs de
disqucttes.

L'interfaçage du lecteur
de disquettes

Pour uti l iser l 'aci lemcnt un ou
plusie urs lcctcurs de disquettes,
i l est nécessaire de partager les
di l lérentes opérat ions de
contrôle entrc un PIA et un
contrôleur spécif ique.

Ainsi  le port  A du PIA
(M I I 7) se charge dcs opérations
suivantes : sélection des lecteurs,
misc cn route du moteur,  ainsi
que du choix de la face et de la
densité.  Quant à lui ,  le contrô-
leur de disquettes (  M I  03 -
Réf.  :  MB 8876 ou WD 177l  )  va
gérer l 'écriture ou la lecture des
données et les sauts de piste.
L'analyse de ce circuit, assez
complexe, fait I'objet de I'enca-
dré l .

Un lecteur de disquettes pos-

Lln nt icr t l -ordin:r tcur csl
dér'cloppéc si l  crrpitcité l j

c l 'uut l r r r t  .p lus l tcr l i )nt) iu) l  qu'cst
c() t l i l t1u] t tqucf  , , .

Réal isar

.1-r . , .  / i .1;11.. , ; .1

sédant une structure logique à
" col lecteur ouvert  , ,  i l  est indis-
pensable de munir les entrécs du
connecteur J9 de résistances
( R 102, 105, 107, I  09) et de faire
de même pour les sorties des cir-
cui ts de même type (  M t09,
Ml l4) .  Les s ignaux disponibles
sur ce connecteur (J9) sont rc-
groupés tableau 2.

[-es entrées du contrôleur de
disquettes étant complémentées
(c 'est-à-dire val idées par un
" S ") ,  un ampl i f icateur/  inver-
seur (buffer)  supplémentaire
Ml02 ('14LS640) a été placé
entre celui-ci et les lignes de
données.

RD (signaux lus) est un signal
résultant d 'une combinaison de
I'horloge et des données. Il est
donc nécessaire de les séparer.
Le séparateur de données est
réal isé à I 'a ide des circui ts Ml06
(monostable 74121),  M 105
(compteur 74LSl93),  et  Ml04
(bascule"D"74LS74).

Lors de I'util isation d'une dis-
quette de double densité le signal
WD (données à écrire) doit être
" précompensé ', c'est-à-dire as-
servi en fonction de la position
de la tête magnétique du lecteur
sur la disquette. En effet, lors-

La zone dcs entées/sorties est celle qui)
wup le plus de surface sur la cartc
. nære ,.

Signaux
Dl l -  de la

cartc " mère "
(J6)

Connecteur
du coffret

Connecteur
du clavier

PBO
PBI
P82
PB3
P84
P85
P86
P87
OV
OV

CBI

NC
- 12 v
+5V

I
2
J

4
5
6

l0
9
8

t l

t2
r3
l4

l
)
3
4
5
6

l3
l4
t5

t2
I I
l0
9

DO
DI
D2
D3
D4
D5
D6

0v
0v

STROBE
(impuls. > 2 pô)

+ 5V
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Vcgas 6809

que la tête se dir igc vers le cen-
tre du disque, dcs problèrnes de
lccture pourraient apparaitre : le
périmètre d'unc piste proche du
centre étant t rès infér ieur i \  celui
d 'une pistc qui en cst éloignée,
les var iat ions de f lux magnél iquc
par pouce sont importirntes et
cntr i r înent une dégradat ion du
signal dans cctte zone. Pour re-
médier à cet inconvénient.  i l  est
nécessaire de prévoir un circuit
de précompensation dont le rôle
cst d 'avancer ou de retarder
l 'écr i turc de I ' information à en-
registrer, ct ce en fonction de la

posit ion de la tête sur le disque.
Ce circui t  est réal isé à I 'a ide du
registre à décalage Ml l2
(74LS 165) et  du mult ip lexeur
M I  l3 (74L5l  57).  Ce dernier e[-
fcctuc la sélect ion entre le signal
" normal "  (s imple densité) et  le
signal précompensé (double den-
si té) .

l-a valeur du temps de retard
(ou d'avance relat ive) du signal
d'écr i ture (WD) est déterminée
par le registre à décalage Ml l2.
Cadencé à 8 Ml lz.  celui-c i  of fre
la possibi l i té de compenscr ce si-

Réal isat ion

gnal WD par interval les dc
temps de 250 ns.

Jusqu'à trois " retards D suc-
cessi fs de 250 ns peuvent ainsi
être générés. selon l'état des sor-
t ies "ear ly"  91 " late" du
contrôleur de disquettes, état dé-
pendant de la position de la tête
magnétique sur le disque.

Sortie imprimante

" Centronics > et entrée
( manettes de jeux "

Ces deux interfaces sont réali-
sées respectivement par les ports
A et  B du PIA M124.

Le chronogranrme de la sortie
paral lèle pour imprimante est rc-
présenté figure 2. I-es signaux dc
cette sort ie sont acccssiblcs par
le connecteur J8 et sont détai l lés
tableau 3. A proximité se trouve
le connecteur J7 qui pcrnret la
connexion de mancttes de jeux
de type " interrupteur à 4 posi-
t ions o (haut,  bas,  droi tc ct  gau-
che).  La manière de rel ier leS
deux manettes est donnée fi-
gure 3 et leur brochage ta-
bleau 4.

Les ports série
RS 232C

Deux ACIA(s) (M127 ct
M I  30) sont disponibles sur la
carte mère pour réaliser des in-
terfaces série asynchrones. Des
circui ts "  spéciaux, (Ml2t t .
M 129 et  M l3 l )  âssurent la mise
au standard RS 232C l-es si '

I
ffi
IF
IF
I

I

I
t
I

ilr
. - ra

'g

t

, r t

i t

iif
' t i i

r
I'14

r1

. i

{ :
I

; {
i'j.. r i

,iI
il
:i

, i

,{
t

Â

Signification des signaux

NC
NC
DS3

INDEX
DSO
DSI
DS2
MOT
DIR

STEP
WD

WEN
TROO

WPRO
RD

SIDE
NC

Masse

6
8

l0
l2
l4
t6
l8
z0
22
24
26
28
30
JL

34
I,3, . . . .
33.35

Non connecté
Non connecté
Sélection du lecteur no 3
Trou d'index détecté
Sélection du lecteur n" 0
Sélection du lecteur no I
Sélection du lecteur no 2
Contrôle du moteur
Direction du changement de piste
lmpulsion du changement de piste
Données à écrire
Validation écriture
Tête de lecture sur la piste 0
Protection en écriture
Donriées lues
Sélection d'une face
Non connecté
Toutes les broches impaires sont reliées à la
masse

Ë
'l
I

Données
1,8

STROBE

ÂeK

BUSY

(Le s ignal  BUSY n'est  pas ut i l isé par le VEGAS.)
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L'horloge " t€ffips réel "la date et  l 'hcurè.

gnaux correspondants sont dis-
ponibles sur le connecteur J l.
Leur emplacement est donné ta-
bleau 5.

. Deux compteurs M 120 (sim-
pte_ compteur,  74LS 193) er
14l ?l  (double compteur,
74LS393) engendrenr les fré-
quences correspondant aux diffé_
rentes vitesses de transmission
nécessaires à I ' interface RS
232C. Cel les-ci  peuvent être
choisies parmi les-valeurs nor-
mal isées entre 150 et 9 600
bauds à I'aide d'un simple fil nu
(" strap ") qu'il suffit de connec_
ter.entre. la l igne CKl (ou CKz)
et I'une des broches de sélection
de vi tesse de M l2l .

permet, à tout moment. dlafficher Réal isnt iun

L'horloge * temps réel "
- 

La fonction horloge o temps
réel " est réalisée à l-'aide d'in
circui t  special isé (58t74A). Cc
:cgmpte-ur de temps " a déjà fair
I'objet d'une dcscription " 

dans
Micro-.Systèrne.s (n' 21, p. lZt).
Rappelons toutefois. comme ie
montre la ligure 4, que ce circuit
contrent. dans ses seize registres
internes, tous les paramèties du
" temps,, des dixièmes de se-
conde jusqu'aux mois. ll ne per-

PBO
PBI
PB2
PB3
P84
PB5
P86
P87
OV
OV

CBI

C82

I
2
3
4
5
6
7

t0
9

I
2
3
4

,5
6
7

l3
l4
t5

l2

l l

t0
9

2
3
4
5
6
7
8
9

t9à29
12,t4, t5,16,

30 et 33
. t0

DATA I
DATA 2
DATA 3
DATA 4
DATA 5
DATA 6
DATA 7
DATA 8
Masse

CONNEXION DES
MANETTES DE JEUX

Signaux

DIL de
la carte
. mère r

(J7)

Connec-
teur du
coffret

PAO
PAI
PA2
PA3
PA4
PA5
PA6

Masse
Masse
PA7
cAr
cA2
+5V
+5V

l
2
3
4
)
6
I

8
9

t0
il
t2
l3
l4

I
2
3
4
)
6
7

t5
t4
r3
t2
il
t0
9

Ë., "t'
Signaux

DIL de
la carte
" mère,

(J l )
Signaux

DIL de
la carte
. mèrc t

(J l )
Signification des signaux

i !
RXI
efSr
DCD
TXI
MI
Masse
Masse

t4
I

t3
2

t2
3

il

RX2em
DCD2
TX2
mt
Massc
Massc

4
t0
5
9
6
E
7

Réception des donnécs
Contrôlc de la transmission
Contrôle de la receotion
Emission des données
Commande du periphérique
Massc
Masse

l'. manctt.

cal

PAO

?A2

PA3

ca2

PA'

PA5

PA6
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Vegas 6809

met cependant pas la lecture de
l'année, bien que celle-ci figure
dans un registre interne pour le
calcul  de la durée du mois de
février.

L 'osci l lateur interne, pi loté
par un quartz externe de
32,768 kHz (fréquence standard
en horlogerie électronique :  2rs),
synchronise une suite de divi-
seurs ct  de compteurs const i-
tuant l 'ensemble des seizc regis-
tres que nous venons d'évoquer.
l-a fonction et l 'adresse de cha-
cun de ces registres sont détai l lés
tableau 6. Le brochage de ce cir-
cuit d'horloge est présenté fi-
gure 5 a.

[-a sauvegarde des données de
cc boîtier peut être effectuée soit
par une batter ie rechargcable
placéc sur la carte mère. soi t  par
une pi le ordinaire de 4,5 V.

l ,e " t imer "
Le " t imer "  6840 est un cir-

cui t  d 'hor loge programmable.
contenant trois compteurs binai-

cs
RD

WF

DB3

DB2

DB1

DBO

vss

VOD

CRYSIAI.  IN

CRYSlAL OU]

INTEÂRUPl

ADO

AD1

AD2

ao3

a)

b)

Réal isat  ion

8US aus
o ÂoÂr lsf s NrlAàtPrlo{ ol lNff s

iÂfti*i
F505
F506
F5OC
F5OD

F600
F60 I
F602
F603

F640
F64 r
F642
F643
F644
F645
F646
F647
F648
F649
F64A
F64B
F64C
F64D
F64E
F64F

F680
F68 r
F682
F683

F6C8
F6C9
[T6CA
F6CB
F6CC
F6CD
F6CE
F'6CF

F6DO
F6D I
F6D2
F6D]

ACIA (modem)
ACIA (modem)
ACIA ( imprimante)
ACIA ( imprimante)

Contrôleur de disquettes

Horloge " temps réel "

PIA-A (disque)
PIA-A (disque)
PIA-B (c lavier)
PIA-B (c lavier)

Temporisateur

PIA-A manettes
PIA-A manettcs
PIA-B inrpr imante
PIA-B imprirnantc

Commande
Données
Commande
Données

Contrôle
Pistes
Secteurs
Données

Mode test
Dixièmes de seconde
Secondes (unités)
Dizaines de secondes
Minutes
Dizaines de minutes
Ileures
Dizaines d'heures
Jours
Dizaines de jours
Jours de la semaine
Mois
Dizaines de mois
Année
Marche/arrêt
Interruption et indicateur d'états

Données A
Contrôle A
Données B
Contrôle B

Contrôle 1,3 et registre d'états
Contrôle 2
Temporisateur I
Temporisateur I
Temporisateur 2
Temporisateur 2
Temporisateur 3
Temporisateur .1

Données A
Contrôle A
Donnée B
Contrôle B
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Encndré I

es fonct ions rcnrpl ies
par lcs c i rcui ts de
contrôle du lectcur de

disqucttes sont dc dcux
ordrcs:  d 'unc part  gérer le
fonct ionnement de la "  méca-
nique "  et  de l 'é lcctroniquc du
lccteur et .  d 'autrc part ,  assu-
rcr  une lccture ct  unc ( 'cr i ture
correctes dcs données.

Ainsi  le microproccsscur
peut émcttre des ordres de
lecture ou d 'écr i ture sâns
avoir i \  s 'occuper du déplacc-
mcnl dc la têtc rnagnét iquc.
dc la rotat ion dc la disquctte.
du codagc et du décodagc des
données. etc.

Toutcs ces fonctions sont,
en grande part ie. assurécs par
lc contrt i lcur qui traite direc-

Un lecteur de disquettes offre un certain nombre de
fonctions qu'il est nécessaire de mettre en æuvre
soigneusement pour posséder une mémoire de masse
fiable et performante.
Afin de ne pas trop ralentir le fonctionnement du
microprocesseur, ce contrôle des unités de disquettes
est confié à un ensemble de circuits dont le contrô-
leur FD l79l (ou MB 8876)est l 'élément essentiel.

tement (ou presque) les si-
g_!3_U_x tels que WP_LO
(wPRT),  TNDEX (tP).
TR00. wEN (WE). DtR
(DIRC) et  STEP dont nous
donnons la signil ication dans
lc tableau A.

D'autrcs signaux, en revan-
che. comme RD ( lecturc des
données brutes et des signaux
d'hor loge) et  WB (écr i ture
précompensée).  nécessi lent
chacun d'être cn partie traités
par dcux enscmbles de cir-
cui ts:  le séparateur de
données et le circuit de pré-
compe nsation d'écriture. Rap-
pelons que le premier sépare
les données brutes des siqnaux
d'horloge ct que le secoid re-
tarde plus ou moins le s ignal

LE CONTROLEUR DE I)
des données en fonctirrrr ,r ,
posit ion àc"ta iéi l '  

- , , ; : ' , : ' .que-

Le contrôleur. [X)ur r:r  t . ,
se charge de traitcr lcr t l .
nées brutes,  c 'est-à-drrr
débarrasser cel les-ci t l r ,  r ,
cat ions de posit ionncrnt 'nr ,
le disque (no piste. n" \( .r l i ,
contrôles divers. ctc ) ,1,.
nues inuti les. et dc | :s r,
tuer en paral lèle au hrr. I

I  l l \ '

i t  t l

, lc  I

, l r . l '

r l l . I  I

. r l l

I
I

i
I
t -

ffi srrlol" Nom dcs
sigmux

Enûée: E
Soraic: S Dctcdptlotr

20 Vss
Al imentat ion

E

E

Masse

2l Vcc +5V

24 CLK Horloge E I  MHz pour des disqucttc, l
5".

19 MR Init ial isat ion E Signal de remise à zéro du
contrôlcur.

22 TESÎ Test E Signal de passage en mrilc
test du contrôlcur.

let40 NC Non
connectées

li 'i T.-.tr**nrf T-.1

Adresse Registre sélectionné Etat du bus
des données

CS AI AO Mode de lecture
RE,=0

Mode d'écriture
WE=0 DALT - P4;o

I indéf in i indéfini Non sélectionné Non sélectionné Haute impedance

0 0 0 Rcgistre d'état
(sTR)

Registre de
commande (CR) Autorisé

0 0 Registre de piste
(TR)

Registre de piste
(TR) Autorisé

0 0 Rcgistre de secteur
(SCR)

Registre de sectcur
(SCR) Autorisé

0 Rcgistre des données
(DR)

Rcgislrc des données
( t )R) Autor isé
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ES :  FD l79l  ou MB 8876

versement, le contrôleur reçoit
aussi les données en parallèle
ct doit donc, par un registre à
décalage et divers circuits,
disposer celles-ci dans un for-
mat série avec toutes les indi-
cations indispensables à leur
repérage sur la disquette. [-a
rnise en place de ces informa-
tions de repérage est confiée à
un ensemble de registres dont
nous donnons le rnode de sé-
lection lahleau B.

Les tableaux A et C présen-
tent la description détail lée
des différents signaux traités
par ce circuit. I l  s'agit d'un
boîtier de 40 broches conte-
nant approximat ivement
l 'équivalent de 40 boi t iers
TTI-.

Son bræhage est présenté
lïgure A. Les principales ca-
ractérisl iques du M B 887fi
(orr  [ : l - )  lTal ]  sorr t  les srr iv:rrr
les :

l , t

r l .
n,

r )C

l r .
uf

r t r .

' r l .

t -

l -
I

I r t

lc

1
!

s
{.,
T'

- Boîtier unique pour le for-
matage et Ie contrôleur pro-
prement dit.
- Contrôle d'un disque souple
simple ou double densité.
- Interfaçage possible avec
un microprocesseur 8 bits.
- Recherche de piste auto-
matique (et vérif ication).
- Formatage en simple et
double densité.
- Lecture par secteur, par
secteurs groupés, ou par piste
complète.
- Possibil i tés identiques en
ecnture.
- Longueur des secteurs pro-
grammables.
- Doubles amplificateurs des
données (E/S).
- Possibil i té de précompensa-
tion en écriture.
- Entrées/ sorties compati-
b les ' fTL.

Notons une pe tite diffé-
rence entre les deux contrô-
leurs MB 8876 et  FDA9I:
pour ce dernier, la broche
n" 40 est reliée au + l 2 V
alors que, pour le MB 8876,
ce.branchement peut être
omrs.

Bien entendu, le schéma
électrique de Vegas a été des-
siné pour recevoir indifférem-
ment les deux types de circui t .

NC

c=

ôÀm
ôfi-i

ôÂr2
D-ÂI3

6ÂIi

6ÀI:

m-6

DU

srËP

DAC

L,ATE

MB

VSS

NC

tRo

mo

ôôÈN

wÉFj

iF

iÊô6

WîiVHia

RÊADY

IG43

HLD

tlMtrs

{:L K

HIT

F'

VC'

Comment réaliser
Vegas 6809 ?

L'ensemble des élé-
ments nécessaires à lâ
construction de Vegas :
-  k i t  de base (carte
" mère " avec ses compo-
sants, lecteur de disquette,
clavier Qwerty, système
d'exploi tat ion Flex et
XBasic)  ;
- le circuit imprimé ;
- les composants I
- le (ou les) lecteur(s) de
disquettes ;
* le clavier...
est disponible per corres-
pondrnce chez :
-  Microkl t .  B.P. 46,
91302 Massy Cedex. Té1.

service technique: (6)
013.39.21 :  service com-
mercial  :  ( l )  772.53.08.

Vous pouvez également
voir Vegas chez :
- SOS Computer, 78, rue
de Dunkerque,75009
Paris.  Té1.:  ( l )  281.03.73.
- Vismo, 68. rue Albert,
75013 Par is.  Té1. :  (  l )
586.60. |  0.
- Lens Buro,73, boulvard
Basly,  42300 Lens. Té1.:
(2 r ) 28.re.43.

Vegas est une marque
déposée JD International.
2, rue de I 'Armée-Patton,
9 I  640 Br i is-sur-  Forge.
Té1.:( l )  594.61.36.
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#;"t;" Symbore Nom des
signaux E/S Description

37 DDEN Double densité E Signal de sélection du mode o$ratoire :
DDEN = 0 : sélection de double densité.
DDEN = I : sélection de simple densité.

J CS Sélection du boîtier E Sisnal de contrôle des donnees.
eS = 0: autorisation de transfert des données enrrc
le contrôleur et le microprocesseur..
CS = I : le transfert des données est interdit (on nr
peut ni lire ni écrire).

4 RE Autorisation de lecture E Impulsion fournie lorsque les données sont écrircr
dans les registres internes.
Quand CS = RE = 0, les donnees peuvent être lues i
partir des registres internes.

2 WE Autorisation d'écriture E lmpulsion fournie lorsque les données sont écrires I
da{rs les registres internes. I
CS = WE = 0 : Ies données peuvent être écrites danc I
les registres internes. I

5,6 AO, AI Sélection des registres E Voir le détail des registres pouvant êîre sélectionnér ,
dans la table de sélection des registres (tableeu B).

7à14 DÂto eDÂr-, Accès des données E/S Bus bidirectionnel pour le transfert des données
(8 bils) entre l€ contrôleur ct le microprocesseur.

38 DRQ Demande des données S Signal informant le microprocesseur :
Operation de lecture: DRQ = l indique que lc
contrôleur est demandé par le microproc€sseur pour
lire les données (DR est plein).
Opération d'écriture : DRQ = I indique que lc
contrôleur est requis par le microprocesseur pour
écrire des données (DR est vide).

39 IRQ Demande d'interruptioh S Signal d'interruption destiné au microprocesseur.

Mouvement pas à pas lmpulsion destinée à mouvoir lâ tête du lccteur dc
disque.

Signal indiquant la direction du mouvement de lâ
tête.
DIRC = 0 : mouvement dc la tête vers I'extérieur.
DIRC = l :vers I ' intérieur.

Mise en position
de la tête

Signal positionnânt la tête sur le disque.
Quand HLD = l, la tetê est placée sur le disque.
Quand HLD = 0, la tête est relevée.

lndication de la position de la tête.Contrôle du posi-
tionnement de la tête
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#;t;, Symbore Nom des
signeux E/s Description

37 DDEN Double densité E Sicnal de sélection du mode oÉratoire :
DDEN = 0 : sélection de douËb densité.
DDEN = I : sélcction de simple densiré.

3 CS Sélection du boîtier E Signal de contrôle des données. I
CS = 0: autorisation de transfert dcs données enrrc I
le contrôleur et le microprocesseur. i
CS = I : le transfert des données est interdit (on nt I
pcut ni lire ni écrire). :

4 m Autorisation de lecture E lmpulsion fournie lorsque les données sont écriro
dans les registres internes.
Quand CS = RE = 0, les données peuvent être lucs ir
partir des registres internes.

2 WE Autorisation d'écriture E lmpulsion fournie lorsque les donnécs sont écrires
dans les registres internes.
CS = WE = 0 : les données peuvent être écrites danr
les registres internes.

5,6 AO. AI Sélection des registres E Voir le détail des registres pouvant être sélectionnés
dans la table de sélection des registres (tableeu B).

7 à t4 DALo à DALI Accès des données E/S Bus bidirectionnel pour le transfert des données
(E bils) entre le contrôleur et le microprocesseur.

38 DRQ Demande des données S Signal informant le microprocesseur :
Ot'ration de lecture: DRQ = I indique que le
contrôleur est demandé par le microprocesseur pour
lire les données (DR est plein).
OSration d'écriture : DRQ = I indique quc le
contrôleur est requis par le microprocesseur poul
écrire des données ( DR est vide).

39 IRQ Demande d'interruption s Signal d' intcrruption d€stiné au microprocÊss€ur.

Mouvement pas à pas Impulsion destinê à mouvoir la têtc du lectcur dc
disquc.

Signal indiquant la direction du mouvement de le
tete.
DIRC = 0 : mouvement dc la tête rærs I'extérieur.
DIRC = I : vers I'intérieur.

Mise en position
de la tête

Signal positionnant la tête sur le disque.
Quand HLD = l, la tête est placée sur le disque.
Quand HLD = 0, la tête cst relevée.

Indication de la position de la tête.Contrôle du posi-
tionnement de la tête
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34 TR-oo Track 00 E Signal indiquant si la tête du lecteur est sur la piste
00. ou non.
TR-00 = 0 indique que la piste no 00 est détectée.

32 Ready Prêt E Indique au contrôleur l 'état du lecteur de disquettes.
Ready = I indique que le lecteur est prêt pour une
opération. C'est seulement quand Ready = | que les
opérations d'écriture ou de lecture peuvent être exé-
cutées.

l5 IP lmpulsion d ' indcx E Signal informant le contrôleur qu'un trou d'index du
disque a été détecté.

!

û
!l

t

:l
fi
I

n
:l
i

{r
t
t
{

,v'

I
*

{

ffi
No de

broche

W
N. de

. 
broche

30

l7

t8

"

29

33

J.f

- t*

I 
svmnole 

| ,tgn"u, I 
trt 

I 
oescription 

I-----l
I  nc I  Pott .  dc lecturc I  S I  Signat de synchronisat ion entre RCI-K et  FÂW I
I | | | RÈÂD dcstiné au séparateur dc données. I
|  |  |  |  RG = |  indiquc qué le contrôleur a détccré un rrctet  I

I I I I 
de svNC pendant la lecturc. 

I
I  ncr.r  I  l lortuge de lecturc I  t ,  I  Ce . ignal de début de données est généré pm l .  I
I I I I circuit de séparatir:n des donnécs lors de leur réccp- |I  |  

|  l r ion I

I RAwRFAI, I t.ecture de données I f. I Des données brutes sont transférées en provcnance de I
I  I  

brutes 
I  I  

I 'uni té de disquettes. 
I

I sy".ror. I y:^L: I rrr I nescriprion I
l lsrsnâuxl l l

I WG I Porte d'écriture I S I Signal indiquant l 'écriture des données sur le disque. I

I  fnnlV I  Avance I  S I  ennlV = I .  s ignal  dcmandant une précompensat ion I
| | | I lors de l 'écriture (décalage de WD dans le sens de I
|  |  I  l ravance).  I

I lnfE I Retard I S I lnfE = l. signal demandant une précompensation I
| | 

| | H:rfi 
l 'écriture (décalage de wD dans le sens du 

I

|  
*O 

I  
E.r i ture des données I  S I  Un signal d 'écr irure est t ransmis ucrs le lecteur de 

I
I  |  |  ld i tqu' t t " '  ,

I tooS I Numérode piste I s I lnu'ou. que la tête se rouve cntre les pistes 4-1er 71. I
I I supérieur à 4-1 | I Non utilisé pour les disqucttes ,5" 1/4. I

|  |  Errcur d'écr i ture |  |  Lc sig,nal d 'entréc indiquc qu unc crrcur d'écr i ture a I
I  wl- /wôe I  I  E/s I  ete oète.ree (dur:rnr w( ' i  = i )  |

|  |  
Séparateurdedonnées 

I  l l .cs ign:r ldcs.rr ic informcqu'unenouvcl lc lecrurcest I
I  I  d isponiblc I  |  .n.nîrr ;  (duranr wG = 0).  '  I

I  
WPRT 

I 
Protect ion en écr i turc 

I  
l ;  

I  
Signal i r rrcrdisant l 'écr i ture sur la disqucttc 

I
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Le " t imer " 6840 peut être uti l isé comme générateur d'im-
pulsions ou de fréquences, chronomètre, etc.

res indépendants. I ls peuvent
être commandés et contrôlés par
le microprocesseur grâce à leurs
registres de commande, d'état et
de données. Divers modes de
fonctionnement permettent de
réaliser aisément par programme
des fonctions telles que généra-
teur de fréquences ou d'impul-
sions, fréquencemètre et chrono-
mètre. Ce circui t ,  désormais
classique, a déjà été décrit dans
Micro-Systèmes (nu I5, p. 82).
Son brochage est  donné f i -
gure 5 b. Pour Vegas, le 6840
(M122) est ut i l isé comme géné-
rateur de " bip " sonore (celui
que vous entendez après un
RESET, par exemple) et comme
temporisateur.  Pour générer
I'enveloppe et la fréquence de ce
,. [ip ", nous avons utilisé respec-
tivement les compteurs 2 et 3,
les autres signaux nécessaires à
ce générateur de son étant pro-
duits par les horloges de I'inter-
face RS 232C.

Le premier compteur du 6840,
quant à lui, est employé pour
une fonction bien différente : il
émet une demande d'interrup-
tion IRQ afin de permettre la
commutation de deux tâches du
système d'exploitation Flex : tra-
vail de I'util isateur ou de I'impri-
mante. Ceci offre I'avantage de
pouvoir  ut i l iser I ' imprimante en
{ seconde tâche ". Les adresses
mémoire des différents circuits
d'interfaces sont résumées dans
le tableau 6.

La nomenclature du matériel
util isé pour une configuration
complète des entrées/ sorties est
donnée tableau 7.

Cette partie est assez hétéro-
gène. Cet état de choses est.
somme toute, assez naturel, car
les di f férences sont grandes
entre les pqriphériques, un lec-
teur de disquettes ne se connec-
tant pas à un micro-ordinateur
de la même façon qu'un moni-
tcur vidéo. C'est d 'ai l lcurs avcc
l'interface de ce systèmc de vi-
sual isat ion que nous tcrminerons
l 'étudc " matér iel le "  de Vcgas.
dans notrc prochain numéro. I

Réalislr ir

Circults intégrés et semi-conductèûrc

PIA
Temporisateur programmable
ACIA
Horloge . temps réel '
Quadruple " driver ' RS 232 C
Quadruple " récepteur " RS 232 C
Contrôleur d'unité
de disquettes
Sextuple inverseur de puissance
à collecteurs ouverts
Sextuple porte de puissance
à collecteurs ouverts
Monostabls
Quadruple " ET-NON "
à deux entrées
Quadruple * OU-NON n
à deux entrées
Quadruple . ET, à deux entrées
Doublebascule"D,
Décodeur-démul tiplexeur
Quadruple démultiplexeur 2 - |
Registre à décalage 8 bits,
entrées parallèles
Compteur-décompteur, 4 bits,
synchrone
Double compteur binaire
Huit amplificateurs, trois états,
bidirectionnels inverscurs

6821
6840
6E50
58174

MC 1488
MC 1489

FD l79l  ou
MB 8876 A

7416

7 417

7 4t2l

74 LS 00

74 LS 02

74 LS 08
74 LS 74
? LS I39
74 LS 157

74 LS 165

74 LS t93

74 LS 393
t 74 LS 640
( 74 LS 645

Mil7-Mt24
Mt22

Mt27-M130
Mil9
Mt29

Ml28-Mt3t
Mt03

Ml09

Ml 14

Mt06
Mil6

Mt23
Mt07
Mr04
Mr08
Mr t3
Ml t2

Mr05-Mr20
Mr2l
Mt02
Mr0l

il
il
ll

I

I
I
I
I

I

2

I
I

I

Transistors NPN
Diode
Diode " zener, 3,3 V

2N2222
r N4001

Tl0l , r02,r03
Dr0l
Dl02

3
I
I

ffiiûùitqût

Découplage
Découplage

rariable 6-35 pI
100 pF
0,1 pF

l0 pF-16 V

cr20
ct0l
CB
CA

I
j

22 çr
220 {l

330 0
470 0
lko

2,7 kO
4,7 kO
r0 ko

Rr r7
R r 02,r 05, r 07,
R l  09;1 30,1 1 2

Rt 3l
Rl i l

Rt  l3-Rr t6
Rr04

Rt0r.r32.t34
Rl l4,n5,r  t8,
Rr r9.r20.t21

I

6
I
I
2
I
3

6

Diverr

Quartz
Connecteur DlL. l4 broches
Connecteur encartable, 34 contacts
Batterie

32,768 kHz

4.5 V

xr0l
J t .J6,J7.J8

J9
BAT

I
4
I
I
I
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